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Stopar

Robot - stopar ma ¢o najrychlejSie prejst zadand drahu

a zdolat vSetky jej nastrahy. Na drahe s umiestnené rozne
prekazky, napriklad tunel, preruSenie ciary alebo tehlicka,
ktor( treba obist.

Minisumo

V tejto kategorii je Glohou zostrojitf autonémneho mobil-
ného robota, ktory vytlaci z ringu svojho slpera. Satazi
vzdy dvojica robotov, po Starte sa snazi jeden vytlacit
druhého mimo ring.
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Mys v bludisku

Robot - myS ma co najrychlejsie najst cestu bludiskom.
Robot musi byt autonémny, bez moznosti ovplyviiovania
po odstartovani. Pri hladani cesty bludiskom sa da pouZzit
pravidlo pravej, resp. lavej ruky, ale takato cesta nebude
najkratsia.

Volna jazda

Tato kategoria je urcena na predvadzanie vyrobkov, ktoré
nespadajd do prvych troch kategoérii. Kazdy sitaZiaci méze
pocas 5 minit predviest vSetko, ¢o jeho robot dokaze.
Zvitazi robot, ktorého divaci odmenia najsilnejSim
potleskom.
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